Bedienungsanleitung NOVOTEC

Anlieferungs - Form auf Palette |

-

- Die Tische werden mit Platte gestapelt und mit speziellen Stapelhdlzern
angeliefert.

- Eingeklappte Fisse auf einer Seite aufstellen und dabei Stapelholz entfernen.

- Fuss in Plattentragerholm einklappen, dabei ist darauf zu achten, dass der
langere Flanschteil zur Tischmitte zeigt.

- Dann mit dem Inbusschliissel den Exzenter bis zum Anschlag anziehen.

- Nun mit dem gegeniiberliegendem Fuss ebenso verfahren.

Nun kénnen Sie den Tisch umdrehen und mit den Fiissen auf den Boden stellen.

Inbetriebnahme |

- Den Netzstecker in einen Stromanschluss einstecken.
- Auf dem Handschalter die Ab Taste solange driicken sich der Tisch nicht mehr bewegt....... Jetzt ist der Tisch einsatzbereit.

Memoschalter mit Hohenanzeige
' Programmieren der 4 Positionstasten.
Tisch mit AUF- / AB Taster auf die gewlinschte H6he fahren, dann auf die SAVE Taste driicken und anschliessend auf
eine der 4 Positionstasten driicken. Wenn die Anzeige aufhort zu blinken und Sie akustisch einen Doppelklick
horen, ist die Tischhéhe unter der jeweiligen Nummer programmiert.
So kénnen nun alle 4 Positionstasten programmiert werden.
Zum Anfahren der programmierten Hohe die jeweilige Positionstaste solange gedrickt halten bis die Hohe erreicht ist.

Auf / Ab Schalter

B Auf-/ Ab Taste jeweils ganz aussen gedrickt halten bis die gewilinschte Hohe erreicht ist.

Sicherheits - Stopp / Korpus - Stopp|

Sicherheits - Stopp
wird in der oberen Halfte vom Verfahrweg (nach oben) des Tisches eingesetzt, um vor eventuellen Hindernissen zu stoppen.
Korpus - Stopp
wird in der unteren Hélfte vom Verfahrweg (nach unten) des Tisches eingesetzt, um vor eventuellen Hindernissen (z.B. einem Unterstellkorpus) zu stoppen.
Es kénnen beide Positionen (oben + unten) gleichzeitig aktiviert werden.
Diese Einstellung gilt fiir Auf / Ab- sowie fiir die Memoschaltung und kann wie folgt aktiviert werden:
- Sie fahren mit der Auf- / Abtaste auf die gewlinschte Hohe
- Driicken dann ca. 15 - 20 Sek. gleichzeitig die Auf- und Abtaste. Wenn Sie ein Klickgeradusch der Steuerung héren ist die Position gespeichert.
Um die Einstellungen zu deaktivieren geschieht dies in umgekehrter Reihenfolge:
- Sie fahren mit der Auf- / Abtaste auf den aktivierten Héhenstop
- Driicken dann ca. 15 - 20 Sek. gleichzeitig die Auf- und Abtaste.
Wenn Sie ein Klickgerdusch der Steuerung héren ist der Positions - Stopp deaktiviert.

Fehlfunktionen / Reset fahren |

Fehlfunktionen / Reset fahren
Obwohl die Anzahl der Auf und Ab - Hiibe der Saulen auf 15000-20000 Mal ausgelegt sind und die elektrische Komponenten eine lange Lebensdauer haben,
kann es in seltenen Fallen zu einer Fehlfunktion kommen.
Bevor Sie den Service Monteur bei Ihrem Handler aufbieten, sollten Sie folgende Schritte durchfiihren:
. Prifen Sie ob alle Komponentenstecker (Motorenstecker, Handschalterstecker, Stromstecker) richtig fest in der Steuerung stecken bzw. eingerastet sind.
. Prifen Sie bitte ob im Stromanschluss bzw. im Mehrfachstecker wirklich Strom vorhanden ist.
. Nehmen Sie fiir ca. 20 Sek. den Strom weg und stecken Sie dann wieder ein.
. Lasst sich dann der Tisch wieder nach unten fahren, fahren Sie ganz nach unten bis es nicht mehr weiter geht.
. Jetzt kdnnen Sie wie folgt einen Reset vornehmen:
Wenn der Tisch ganz nach unten gefahren ist, lassen Sie den Handschalter los und driicken dann den Ab-Schalter nochmals solange bis ein
Klickgerausch bei der Steuerung zu héren ist (in der Regel 15 - 20 Sek.).
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Die einzelne Komponenten sind mit dem Reset auf ihre urspriingliche Einstellung zuriickgesetzt worden. Der Tisch misste jetzt wieder einsatzbereit sein.




TECHNISCHE DATEN NOVOTEC

Smart NEO (Steuerung)

Slimdrive-660s (Antrieb in Sdule)

Touch basic (smart neo)

HSU Memo-Schalter (smart neo)

Normen und Richtlinien

- RoHS 2011/65/EU

- REACH Verordnung (EG) Nr.1907/2006
- EMV 2014/30/ EU

- LVD Richtlinie 2014/35/EG

- Oko-Design Richtlinie 2009/125/EG

- Maschinenrichtlinie 2006/42/EC

- EN 60335-1:2012
- A11:2014 EMV Richtlinie 2014/30/EU
- RoHS Richtlinie 2011/65/EU

ESD-Stérfestigkeit
nach EN 61000-6-2

Kontaktentladung 4 kV
Luftentladung 8 kV

Merkmale

« Einfacher Handschalter zum Auf/Ab fahren des

Tisches.
« Grosse, kompfortable zu bedienende Tasten.
« Kompatibel zu folgenden Motorsteuerungen:
Smart, Smart neo, Compact 2, Compact 3.
« Einfache und schnelle Montage an der
Tischunterseite.

« Ergonomisches Design mit herausragendem
Look&Feel.

« Soft Touch.

« Bis zu 4 Speicherpostionstasten.

« Reaktionsschnelle Auf / Ab Bewegungen.

« Einfache und schnelle Montage an der
Tischunterseite.

« Ersatzfolie bei unseren Handlern erhaltlich.

Schutzart (IEC 60529)

1P 20

MaRe (L x B x H)

B=57.7 mm x T=50.5 mm x H=24.4 mm

B=137.2 mm x T=59.6 mm x H=24.7 mm

MaRe (L x B x H)

L= 188,3 mm x B= 84,5 mm x H= 35 mm

Einbauldnge: 511 mm +/- 2 mm
Zusammengefahrene Lange: 509 mm +/- 2 mm
Ausgefahrene Ldnge: 1173 mm +/- 3 mm

Hub: 661 mm +/- 1 mm

Durchmesser: 40 mm +/- 0.3 mm

Gewicht: 1060 g

Kabellange

1800 mm +/- 50 mm

1800 mm +/- 50 mm

Einschaltdauer

2 Min. AN (120 W) / 18 Min. AUS
oder 0,5 Min. AN (240W), 0,5 Min.
AN (120 W) / 9 Min. AUS

Versorgungsspannung

5 VDC+/- 10%

5 VDC+/- 10%

Standby Leistungsaufnahme 0.1 W Leistungsaufnahme im Leerlauf < 35 W @ Stromaufnahme 0mA
Nennleistung 240 W Bemessungs-Schaltstrom 50 mA 75 mA
Versorgungsspannungsbereich 220-240 VAC Lebensdauer (Schaltzyklen) [10.000
Nennfrequenzbereich 50-60 Hz Schutzart (IEC 60529) 1P 20 1P 20

Normen und Richtlinien EMV Richtlinie 2014/30/EU EMV Richtlinie 2014/30/EU
Nennstromaufnahme 2A RoHS Richtlinie 2011/65/EU RoHS Richtlinie 2011/65/EU
MERKMALE « Verbesserte Fahrdynamik: schnelles » Schmalster Inline-Stellmotor am Markt.

Ansprechverhalten mit sanftem
Start/ Stopp.

« Integrierter Kollisionssensor mit hoher
Sensibilitat.

« Doppelt teleskopierbare Tischbeine (Auenrohr
oben/unten).

«» Optimale Geschwindigkeit und Tragefahigkeit.

« Erfiilit die BIFMA Anforderungen.

« Optional auch mit Kollisionssensor erhaltlich
Robuste Mittelrohrverbindung durch DROP&DRIVE
Technologie.

TECHNISCHE DATEN

« 240 W Ausgangsleistung.
« 0,1 W Standby Leistungsaufnahme.

« Max. statische Kraft: 1200 N pro Antrieb.

» Max. dynamische Kraft: 800 N pro Antrieb.

* AuRendurchmesser: 40 mm.

« Einbauléange: 511 mm.

« Antriebshub: 661 mm.

« Konst. Geschwindigkeit: 38 mm/s (bei max. Last).




